Risoluzione grafica di un problema di Programmazione Lineare Continua (PLC) con due variabili decisionali

Dato il seguente problema di PLC:

max (z = 11x1 + 5x2)

x2 ( 12

3x1 + x2 ( 3

3x1 + 2x2 ( 30

2x1 – x2 ( 8

x1, x2 ( 0
1. Lo si risolva per via grafica:

[image: image1.png]2,

15

10

10

15

21




Esiste un’unica soluzione ottima: x1, ott =                              e x2, ott =

2. Successivamente, si decrementi opportunamente il valore del coefficiente di x1 nella funzione obiettivo z in modo da ottenere infinite soluzioni ottime (oltre a quella già trovata al punto precedente):

Quindi, detto ( il nuovo coefficiente di x1 nella funzione obiettivo, è ( =                                                        

3. Si esprima quindi analiticamente la generica soluzione ottima in funzione di un parametro ( ( [0, 1]:

Quindi è: 

x1, ott(() =                                                            
x2, ott(() =                                                            
